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ഭൗതികശാgത്തം (PHYSICS) 

➢ Physics എ്ന പദം ലാŇിൻ ഭാഷയിലല physica എ്ന വാĎിൽ നി്നാണ് ഉĲായത.് Physica 

എ്നുർřം “Ŀപകൃതിയുമായി ബĤലെŜ വസത്ു” എ്നാണ്. 
➢ ഭൗതികശാസĿ്തം എ്നാണ് പറയു്നത:് 

➢ “വസ്തുĎളുലെയും ഊർജŘിലെയും സവഭാവലŘയും ഗുണīലളയും കുറിø് പഠിĎു്ന 

ശാസ്Ŀതശാഖ.” 

ഭൗതികശാgത്തŘിൽ ഉൾpെടുĦ വിഷയīൾ: 

➢ ലമĎാനിക്സ് (യĿരശാസ്Ŀതം) 

➢ ചൂെ ്

➢ Ŀപകാശവും മŇു വികിരണīളും 
➢ ശബ്ദം 
➢ വവദയുതി 
➢ കാരികതവം 
➢ ആŇīളുലെ ഘെന 

ഭൗതികശാgത്തŘിpെ ശാഖകൾ (Branches of Physics) 

➢ Acoustics (ആകൗŋികതgത): ശബ്ദലŘĎുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Aerodynamics (ഏറ ാഡൈനാമികതgത): വായുവിലെയും വാതകīളുലെയും ചലനം, 
വിമാനīൾ, മിവസലുകൾ പപാലലയുĖ ഘനവസത്ുĎളുലെ വായുവിലല ചലനനിയĿരണം 
എ്നിവലയĎുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Aeronautics (ഏറ ാറനാŜികതgത): പറĎലിലെ ശാസ്Ŀതം/കല. 

➢ Aerostatics (ഏറ ാŋാŇികതgത): സമതുലിതാവōയിലുĖ വാതകīലളയും അവയിലല 

വസ്തുĎലളയും കുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Astrology (റ്യാതിőാgത്തം): ആകാശപഗാളīളിലല ōാനവും ചലനവും ആĿശയിø ്

മനുഷയജീവിതŘിലല സംഭവīലള ĿപവചിĎാനുĖ പുരാതനകല. 

➢ Astronautics (അgതറ്ടാറനാŜികതgത): ബഹിരാകാശയാĿതകളുലെ ശാസ്Ŀതം. 

➢ Astronomy (ഖറ ാളശാgത്തം): ആകാശപഗാളīലളയും അവയുലെ ഗുണīലളയും 
കുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Astrophysics (ആgതറ്ടാഫിgികതgത): ആകാശപഗാളīളുലെ ഭൗതികസവഭാവലŘĎുറിøുĖ 

ശാസ്Ŀതം. 

➢ Biometry (ബറയാpമ്ടി): ജീവികലളയ്െŇിയുĖ പഠനŘിൽ ഗണിതശാസ്ĿതŘിലെ 

Ŀപപയാഗം. 

➢ Bionics (ബറയാണികതgത): ജീവപലാകŘിൽ കാണു്ന ĿപവർŘനīലളയും ഗുണīലളയും 
പഠിø്, അതിലന യĿരīളുലെ പലാകŘ് ĿപപയാഗിĎു്ന ശാസĿ്തം. 

➢ Biophysics (ബറയാഫിgികതgത): ജീവികളിലല ജീവകയ്രിയകളുലെ ഭൗതികശാസ്Ŀതം. 

➢ Cosmogony (റകാgതറമാ ണി): ആകാശപഗാളīളുലെ ഉœവവും സവഭാവവും സംബĤിø 

ശാസ്Ŀതം. 

➢ Cosmography (റകാgതറമാ് ഫി): സർšĿപപĳŘിലെ ഭൗമപരഖാചിĿതīളും 
ഭൗതികസവഭാവīളും വിവരിĎു്ന ശാസ്Ŀതം. 

1 
അᩍ᪚യായം 
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➢ Cosmology (റകാgതറമാള്ി): സർšĿപപĳŘിലെ സവഭാവം, ഉœവം, വികാസം 
എ്നിവലയĎുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Crystallography (്കിŋറ ാ് ാഫി): സ്ഫെികīളുലെ ഘെന, രൂപം, ഗുണīൾ 

എ്നിവലയĎുറിøുĖ പഠനം. 

➢ Geophysics (്ിറയാഫിgികതgത): ഭൂമിയുലെ ഭൗതികശാസ്Ŀതം. 

➢ Hydrodynamics (ഡൈറ്ൈാഡൈനാമികതgത): Ŀദവīളുലെ ചലനŘിൽ ഉĲാകു്ന 

ബലīളും ഊർജവും സĠർúവും സംബĤിø ഗണിതശാസĿ്തപഠനം. 

➢ Hydrography (ഡൈറ്ൈാ് ഫി): ഭൂമിയിലല ജലാശയīളുലെ അളലവെുെ്, Ŀപപതയകിø് 
നാവിപഗഷനുമായി ബĤലെŜ പഠനം. 

➢ Hydrostatics (ഡൈറ്ൈാŋാŇികതgത): Ŀദവīളുലെ സമതുലിതാവōയും സĠർúവിതരണവും 
സംബĤിø പഠനം. 

➢ Meteorology (മൗgശാgത്തം): അരരീĐവും അതിലല സംഭവīളും സംബĤിø ശാസĿ്തം. 

അളവുകള ം അളവുകൽെനയും (Units and Measurement) 

ഏത് വസ്തുവിലെ അളവും കലĲŘാൻ അതിലെ ഒരു ōിരമായ അളവ ്“യൂണിŇത” (unit) എ്ന ്

വിളിĎു്നു. 

ഭൗതികശാgത്തŘിൽ യൂണിŇ കൾ രĲുതരം: 

1. അടിōാന യൂണിŇ കൾ (Fundamental units): വദർഘയം (length), ഭാരം (mass), സമയം 
(time) തുെīിയ അെിōാന അളവുകൾĎുĖ യൂണിŇുകൾ. 

2. ഉപ്ാത യൂണിŇ കൾ (Derived units): അെിōാന യൂണിŇുകളിൽ നി്നാണ് ഇവ 

ഉĲായിരിĎു്നത്. 
 അെിōാനവും ഉപജാതവുമായ യൂണിŇുകളുലെ കൂŜലŘ gിŋം ഓഫത യൂണിŇതgത (System of 

Units) എ്ന ്പറയു്നു. 

അħാരാഷത്ടമായി അം ീകരിø 7 അടിōാന അളവുകൾ (SI Fundamental 

Quantities): 

അടിōാന അളവത SI യൂണിŇത ചിċം 

വദർഘയം മീŇർ (Meter) m 

ഭാരം കിപലാĿഗാം (Kilogram) kg 

സമയം ലസĎെ് (Second) s 

വവദയുതധാര ആംപിയർ (Ampere) A 

താപഗതിക താപനില ലകൽവിൻ (Kelvin) K 

വസ്തുവിലെ അളവ ് പമാൾ (Mole) mol 

ĿപകാശതീĿവത കാൻപേല (Candela) cd 

SIയിp  രĲത gൈായ യൂണിŇ കൾ (Supplementary Units): 

അളവത SI യൂണിŇത ചിċം 

സമതലപകാണം (Plane angle) പറേിയൻ (Radian) rad 

ഘനപകാണം (Solid angle) പേറിയാേിയൻ (Steradian) sr 

മŇ  ചി  യൂണിŇ കൾ (Other Units) 

യൂണിŇത അളĎുĦതത 
ആംഗ്സĿ്െം (Å) ĿപകാശŘിലെ തരംഗവദർഘയം 
ബാർ (Bar) അരരീĐമർúം 
ജൂൾ (Joule) ചൂെ് / ഊർജം 
കാൻപേല ĿപകാശതീĿവത 
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ലസൽഷയസ് (°C) താപനില 

കൂപളാംബ് (Coulomb) വവദയുത ചാർജ ്

ലേസിലബൽ (Decibel) ശബ്ദതീĿവത 

നയൂŜൺ (Newton) ബലം (SI) 

വേൻ (Dyne) ബലം (CGS) 

എർഗ ്(Erg) ĿപവർŘി 
ഫാരൻഹീŇ് (°F) ശരീരതാപനില 

ഫാതം (Fathom) ജലŘിലെ ആഴം 
ഫാരപേ (Faraday) വവദയുത ചാർജ ്

ഗൗസ് (Gauss) കാരിക പĿപരണം 
ലഹൻറി (Henry) ഇൻേക്െൻസ ്

ലഹർെ്സ് (Hertz) ആവൃŘി 
പഹാർസ് പവർ (Horsepower) ശđി 
ജൂൾ ĿപവർŘി / ഊർജം 
ലകൽവിൻ (K) താപനില 

വലŇ ്ഇയർ ദൂരം 
നയൂŜൺ ബലം 
ഓം (Ohm) Ŀപതിപരാധം 
പമാ (Mho) വവദയുത ചരിവ ്

ചി  SI ഉപ്ാത യൂണിŇ കൾ (Derived Units) 

അളവത യൂണിŇത 
വിസ്തീർണം ചതുരĿശ മീŇർ (m²) 

ഘനം ഘന മീŇർ (m³) 

ആവൃŘി ലഹർെ്സ് (Hz) 

സാĿരത കിപലാĿഗാം/ഘനമീŇർ (kg/m³) 

പവഗത മീŇർ/ലസĎെ് (m/s) 

പകാണീയ പവഗത പറേിയൻ/ലസĎെ് (rad/s) 

തവരണം മീŇർ/ലസĎെ²് (m/s²) 

പകാണീയ തവരണം പറേിയൻ/ലസĎെ്² (rad/s²) 

10pെ ഘാതīൾ (Exponents of 10) 

ഘാതം ്പിഫികതgത 

10¹⁸ എകസ്ാ (Exa) 

10¹⁵ പപŇാ (Peta) 

10¹² ലെറാ (Tera) 

10⁹ ഗിഗാ (Giga) 

10⁶ ലമഗാ (Mega) 

10³ കിപലാ (Kilo) 

10² ലഹകപ്ൊ (Hecto) 

10¹ ലേĎ (Deca) 

10⁻¹ ലേസി (Deci) 
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10⁻² ലസെി (Centi) 

10⁻³ മിēി (Milli) 

10⁻⁶ വമപĿകാ (Micro) 

10⁻⁹ നാപനാ (Nano) 

10⁻¹² പിപĎാ (Pico) 

10⁻¹⁵ ലഫംപŇാ/ലഫർമി (Femto/Fermi) 

10⁻¹⁸ അപŇാ (Atto) 

വിവിധ യൂണിŇ കൾ തĠി ുĖ ബĤīൾ (Relation between Various Units) 

➢ ആgതറ്ടാണമിĎൽ യൂണിŇത (AU): സൂരയനും ഭൂമിയും തĠിലുĖ ശരാശരി ദൂരം. 

1 AU = 1.495 × 10¹¹ മീŇർ 

➢ ഡ Ňത ഇയർ (Light year): ലവളിøം ഒരു വർഷŘിൽ ശൂനയാവകാശŘിൽ സĳരിĎു്ന ദൂരം. 

1 light year = 9.46 × 10¹⁵ മീŇർ 

➢ പാർpgകത (Parsec): ഏŇവും വലിയ പജയാതിശാസ്Ŀത ദൂരയൂണിŇ്. 
1 parsec = 3.08 × 10¹⁶ മീŇർ 

1 parsec = 3.26 light year 

➢ ഡമൽ (Mile): ഇംĆീഷ ്ദൂരം. 

1 mile = 1.60934 കിപലാമീŇർ 

➢ ഔൺgത (OZ): 

1 OZ = 28.35 Ŀഗാം 

➢ പൗĲത (Lb): 

1 Lb = 16 OZ = 453.52 Ŀഗാം 
➢ ഏĎർ (Acre): 

1 acre = 4046.94 m² 

➢ pൈകതടർ (Hectare): 

1 hectare = 2.5 acre 

➢  ിŇർ (Litre): 

1 L = 1000 cm³ (CC) 

= 0.2642 ഗാലൺ 

➢  ാ ൺ (Gallon): 

1 ഗാലൺ = 3.785 ലിŇർ 
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ഗതിശാgത്തം (Kinematics) 
കൈനമാŇിൈതgത (Kinematics) എĦാണത പറയുĦതത: 
ഇത് യാ്രിൈശാgത് തŘിലെ ഒരു ശാഖയാണ്. വസ്തുĎളുടെ ചെനം (motion) പഠിĎുĦ 

ശാസ്്തമാണിത്. എĦാൽ ചലനŘിന് കാരണമാകുĦ ബെം (force) ഇവിടെ പരിഗണിĎുĦിē. 

വി്ശമവും ചെനവും (Rest and Motion) 

➢ ഒരു വസ്തു തടെ ചുŇുപാടുൈള ാടത ബĤലെŜത gമയം മാറിയാെും ōാനം മാറാലത 

നിലടകാĲാൽ, അത് വി്ശമŘിൊണത എĦ ്പറയുĦു. 
➢ ഒരു വസ്തു സമയം കഴിĶqപാൾ ōാനം മാറുൈയാലണĪിൽ, അത ്ചെനŘിൊണത എĦ ്

പറയുĦു. 

ചെനŘിലെ തരം 
1. gമളരഖാഗതി (Rectilinear motion): 

ഒരു qനരായ പാതയിൽ ചലിĎുĦ വസ്തുവിടെ ഗതി. ഉദാ: qറാഡിൽ സĳരിĎുĦ കാർ, 

ഭൗമാകർഷണബലŘിൽ വീഴുĦ വസ്തു. 
3. ളൈാണീയഗതി (Angular motion): 

വൃŘŘിqലാ വളĶ പാതയിqലാ ചലിĎുĦ ഗതി. ഉദാ: വൃŘŘിൽ ചലിĎുĦ കണം, 
q്പാജകട്െൽ (Projectile) ഗതി, യ്രŘിടെ ആകസ്ിസ്� ചുŇുĦ shaft. 

5. ്രമണഗതി (Rotational motion): 

ഒരു വസ്തു തടെ ആക്സിസ് ചുŇി ്ഭമണം ടചŢുĦത.് ഉദാ: ഒരു ഫാൻ ചുŇുĦത്. 

ഏൈമാന ഗതി (Uniform motion) 

➢ ഒരു വസ്തു തുെയ gമയാരരī ിൽ തുെയ ദൂരം സĳരിøാൽ അതിടന ഏകമാനഗതി എĦു 
പറയുĦു. 

അളനൈമാന ഗതി (Non-uniform motion) 

➢ ഒരു വസ്തു തുെയ gമയാരരī ിൽ അgമമായ ദൂരം സĳരിøാൽ അതിടന 

അqനകമാനഗതി എĦു പറയുĦു. 

ളവഗം (Speed) 

➢ ഒരു വസ്തു ഒരു യൂണിŇത gമയŘിൽ സĳരിĎുĦ ദൂരം ളവഗം (Speed) എĦ ്വിളിĎുĦു. 
Speed = Distance travelled/Time taken. 

➢ ഒരു വസ്തു തുെയ ദൂരം v1, v2 എĦിīടന രĲു qവഗതകളിൽ സĳരിøാൽ, ശരാശരി qവഗം: 

V = 
1
v1

 + 
1
v2

 

V = 
2v1v2
(v1+v2)

 

➢ ഒരു വസ്തു തുെയ gമയം v1, v2 qവഗതകളിൽ സĳരിøാൽ ശരാശരി qവഗം: 

V = 
(v1+v2)

2  

ളവഗത (Velocity) 

➢ ഒരു വസ്തുവിടെ ōാനമാŇŘിലെ gമയാനുപാതം അതിടെ ളവഗത (Velocity) ആണ്. 

Velocity = 
Displacement

Time  

2 
അᩍ᪚യായം 

 

 

ഗതിശാgത്തം (Kinematics) 
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➢ തുലയ സമയാരരīളിൽ തുെയ ōാനമാŇം ഉടĲĪിൽ, അത് ഏൈമാന ളവഗത. 

➢ തുലയ സമയാരരīളിൽ അgമ ōാനമാŇം ഉടĲĪിൽ, അത് അളനൈമാന ളവഗത. 

➢ ശരാശരി ളവഗത: 

Average velocity = 
Time�Displacement
Total�Time�taken  

തവരണം (Acceleration) 

➢ qവഗതയിടല മാŇŘിടെ സമയാനുപാതമാണ് തവരണം (Acceleration). 

Acceleration = 
Change�in�Velocity

Time�taken  

➢ SI യൂണിŇത = m/s² 

➢ ദിശാ മൂെയമുĖ അ വത (Vector quantity) 

തവരണŘിലെ തരം 

➢ ധന തവരണം (Positive acceleration): qവഗത കൂെുĦ അവō. 

➢ ഋണ തവരണം (Negative acceleration / Deceleration): qവഗത കുറയുĦ അവō. 

➢ ഏൈമാന തവരണം: തവരണം സമയം മുഴുവൻ ōിരമായി നിലനിൽĎുqപാൾ. 

➢ Đണിൈ തവരണം (Instantaneous acceleration): ്പqതയക നിമിഷŘിടല തവരണം. 

ഏൈമാന തവരണഗതിയുലട gമവാൈയīൾ (Equations of Uniformly Accelerated 

Motion) 
ഒരു വസ്തു ആദയ ളവഗം u ടകാĲു ആരംഭിø്, t gമയŘിനുളശഷം അരിമ qവഗം v ആയി 
മാറുĦു. 
തവരണം = a, സĳരിø ദൂരം = s. 

അളൊൾ: 

v = u + at 

s = ut+
12at2 

v2= v2+ 2as 

്പളതയൈ gാഹചരയīൾ: 

➢ സവത്രമായി താqഴĎ് വീഴുĦ വസ്തുĎൾĎായി a=ga = ga=g. 

➢ qനടര qമqലാടെറിĶ വസ്തുവിന് a=−ga�=�-ga=−g. 

്ഗാഫുൈൾ (Graphs) 

➢ Velocity-Time graph: 

✓ ശൂനയ തവരണŘിനും ōിര qവഗŘിനും = സമയം അøിqനാെ് സമാരരമായ വര. 

✓ ഏകമാന തവരണŘിന് = സമയം, qവഗം അøുകൾĎിെയിൽ ചരിĶ വര. 

 
➢ Displacement-Time graph: 

✓ ഏകമാന തവരണഗതിĎ് = പരാqബാള. 
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➢ Acceleration-Time graph: 

✓ ഏകമാന തവരണŘിന് = സമയം അøിqനാെ് സമാരരമായ വര. 

 
➢ Slope rules: 

✓ ōലം-സമയം ്ഗാഫിടെ ചരിവ ്= qവഗം. 
✓ qവഗം-സമയം ്ഗാഫിടെ ചരിവ ്= തവരണം. 

ള്പാജൈതകടൽ ഗതി (Projectile Motion) 

➢ ഒരു വസ്തു തിരŎീന ദിശളയാടത ഒരു θ ളൈാണിൽ (90° അēാŘ) എറിĶാൽ, അത ്

ഭൂമയാകർഷണബലŘിൽ പറളബാ ിൈം (curved parabolic path) രൂപŘിൽ സĳരിĎും. 
➢ ഇതു ള്പാജൈതകടൽ ഗതി (Projectile motion) എĦ ്പറയുĦു. 

ഉദാഹരണīൾ 

➢ qതാĎിൽ നിĦു പുറqŘĎു qപാകുĦ ബുĖŇ ്

➢ ബഹിരാകാശqŘĎ് പുറടപെുĦ qറാĎŇ ്

➢ വിമാനŘിൽ നിĦ് താqഴĎ ്വീഴുĦ qബാംബ് 

gവരാവīൾ 

➢ ഒqര സമയം ഒരു പര് qനടര താqഴĎ ്വീഴുqപാൾ മടŇാരു പര് തിരŎീനമായി എറിĶാൽ, 

രĲും ഒqരസമയം ഭൂമിയിൽ പതിĎും. 

വൃŘീയഗതി (Circular Motion) 

➢ ഒരു വസ്തു വൃŘപാതയിൽ ചെിĎുĦതത വൃŘീയഗതി. 
➢ ōിരളവഗ വൃŘീയഗതി (Uniform Circular Motion): qവഗം ōിരം, പqേ **qവഗത 

(velocity)**യും തവരണം (acceleration)-ഉം മാറുĦു. 
➢ അളനൈമാന വൃŘീയഗതി (Non-uniform): qവഗവും മാറുĦു. 
➢ ഏത ്ബിģുവിലും വസത്ുവിടെ ചലനദിശ = വൃŘŘിqനാെ് വരø gതപർശവരി (Tangent). 

ളൈ്രാൈർഷണ തവരണം (Centripetal Acceleration) 

➢ വൃŘീയഗതിയിൽ ഒരു വസ്തുവിന് ളൈ്രളŘാŜുĖ തവരണം ്പവർŘിĎുĦു. 
➢ ഈ തവരണം എqപാഴും വൃŘŘിലെ ളൈ്രളŘാടത തടĦയാണ് ദിശ. 
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ബെം (Force) 

➢ ഒരു വസ്തുവിടെ വി്ശമാവōലയളയാ ഏൈമാനചെനാവōലയളയാ മാŇുൈളയാ മാŇാൻ 

്ശമിĎുൈളയാ ലചŢുĦ പുറംബെം (External push or pull) ആണ് ബെം (Force). 

➢ SI യൂണിŇത: നയൂെൺ (Newton, N) 

➢ CGS യൂണിŇത: ടഡൻ (Dyne) 

➢ 1 N = 10⁵ ടഡൻ 

 ഒരു വസ്തുവിൽ ്പവർŘിĎുĦ ലമാŘം ബെം = 0 ആയാൽ, ആ വസ്തു 
gമതുെിതാവōയിൽ (Equilibrium) ആടണĦ ്പറയുĦു. 

നയൂŜലെ ചെനനിയമīൾ (Newton’s Laws of Motion) 

1.  നയൂŜലെ ്പഥമനിയമം (Newton’s First Law) 
 ഒരു വസ്തു വി്ശമാവōയിളൊ അടēĪിൽ ഏൈമാന ളവഗŘിൽ ളനലര 

gĳരിĎുൈളയാ ടചŢുĦതായിരിĎും, പുറŘുനിĦ ്ബെം ്പവർŘിĎാŘിടളŘാ ം 

gമയം. 

 ഇത ്ജഡതവനിയമം (Law of Inertia) എĦും അറിയടപെുĦു. 

ജഡതവം (Inertia): 

➢ ഒരു വസ്തു തടെ വി്ശമാവōqയാ ഏകമാനചലനാവōqയാ മാŇാൻ ്ശമിĎുĦതിqനാെ ്

എതിർĎുĦ gവരാവമാണത ജഡതവം. 

വി്ശമജഡതവം (Inertia of Rest) 

➢ വി്ശമŘിലുĖ ബസ്/ട്െയിൻ ടപടെĦ് മുqĦാെ് സĳരിĎാൻ തുെīുqപാൾ, യാ്തĎാർ 

പിqĦാqെĎ് ചായും. 
➢ കുപായം/കാര്ടപŇ് അെിĎുqപാൾ ടപാെി പുറqŘĎ് പറĎും. 
➢ ടപടെĦു qപാകുĦ ബസിൽ നിĦ് യാ്തĎാരൻ ഇറīുqപാൾ മുളĦാŜത ചാടി ൈുറøത ദൂരം 

ഓടാൻ ഉപqദശം നൽകുĦു, കാരണം വി്ശമജഡതവം. 

ചെനജഡതവം (Inertia of Motion) 

➢ ഓെിടĎാĲിരിĎുĦ ബസ്/ട്െയിൻ ടപടെĦ ്നിർŘുqപാൾ യാ്തĎാർ മുqĦാെ് ചായും. 
➢ ദീർഘചാെŘിന് മുപ് അത്�ലŇ് ആദയം കുറøു ദൂരം ഓെുĦു, പിĦീെ് ചാെുĦു. 

ളൈ്രാൈർഷണബെം (Centripetal Force) 

➢ വൃŘീയഗതിĎിടെ വസ്തുവിൽ വൃŘŘിലെ ളൈ്രŘിളെĎുĖ ബലമാണ ്

ളൈ്രാൈർഷണബെം. 

ളൈ്രവിമുഖബെം (Centrifugal Force) 

➢ വൃŘീയഗതിയിൽ നമുĎ് അനുഭവടപെുĦത്, ളൈ്രാൈർഷണബെŘിനത വിപരീത ദിശയിൽ 

്പവർŘിĎുĦ ഒരു ബലമാണ.് 

➢ ഇത ്യഥാർřബലം അē, ൈൃ്തിമബെം (Pseudo force) ആണ്. 

ഗതിമാനം (Momentum) 

ഒരു വgതതുവിലെ ഗതിമാനം (p): 

p=m×vp = m \times vp=m×v 

(ഭാരം × qവഗത) 

ളരഖീയ ഗതിമാന gംരĐണനിയമം (Law of Conservation of Linear Momentum) 

➢ ഒരു സിŋŘിൽ പുറംബലം ്പവർŘിĎാŘിെqŘാളം, ആ സിŋŘിടെ ടമാŘം ഗതിമാനം 
ōിരമായി തുടരും. 

➢ ഉദാഹരണം: 

✓ ളറാĎŇിലെ ള്പാെൽഷൻ 

✓ ലജŇത എĳിൻ ്പവർŘനം 
✓ (qറാĎŇിൽ നിĦ് പുറqŘĎ ്വരുĦ വാതകം, qറാĎŇിടന മുqĦാqെĎ് തĖുĦു.) 
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2.  നയൂŜലെ രĲാം നിയമം (Newton’s Second Law) 
➢ ഒരു വസ്തുവിടെ ഗതിമാനŘിടല മാŇŘിടെ നിരĎ്, അതിന് ബാധിĎുĦ ബലqŘാെു 

gമ്പമാനം ആണ്. 
➢  മാŇം ബെŘിലെ ദിശയിൊയിരിĎും. 

F = ΔP 

where ΔP is the change in momentum 

F= ma 

3. നയൂŜലെ മൂĦാം നിയമം (Newton’s Third Law) 
➢ “ഓളരാ ്പവർŘനŘിനും തുെയവും വിപരീതവുമായ ്പതയാഘാതം ഉĲാൈും.” 

➢ ഉദാഹരണം: qറാĎŇിൽ നിĦുĖ വാതകq്സാതസ് പുറŘ് qപാകുĦത് ്പവർŘനം 

(Action), അതിന് വിപരീതമായി qറാĎŇ് മുqĦാെു നീīുĦത് ്പതയാഘാതം (Reaction). 

ആഘാതം (Impulse) 

➢ വളടര ലചറിയ gമയŘത വെിയ ബെം ്പവർŘിø്, വസ്തുവിടെ ഗതിമാനŘിൽ വലിയ മാŇം 
ഉĲാĎുqപാൾ, അതിടന ആഘാതബെം (Impulsive force) എĦ് പറയുĦു. 

➢ യൂണിŇ് = Newton-second (Ns) 

ഉദാഹരണīൾ: 

➢ ്കിĎŇ് പര് പിെിĎുqപാൾ, ഫീൽഡർ ടകകൾ താqഴĎ് കുനിø് പര ് പിെിĎുĦു → 

ആഘാതസമയം കൂെുĦതിനാൽ, ആവശയമായ ബലം കുറയും, ടകĎും പരിĎ് വരിē. 

➢ ട്െയിനിടെ qബാഗികളിൽ ബഫറുൈൾ വøിരിĎുĦു → ഇെിയുടെ ആഘാതസമയം കൂെി 
നാശനഷ്െം കുറയĎ്ാൻ. 

➢ കാർ, ബസ്, സക്ൂെർ, ്െĎ് തുെīിയ വാഹനīളിൽ ളഷാĎറുൈൾ (Shock absorbers) → 

ആഘാതം കുറയ്Ďാൻ. 

ഘർഷണം (Friction) 

➢ ഘർഷണം എĦത് → രĲ് വസ്തുĎൾ തĠിൽ സപർĎŘിൽ വരുqപാൾ, ഒĦിടന 

മടŇാĦിqേൽ ചെിെിĎുൈളയാ ചെിെിĎാൻ ്ശമിĎുൈളയാ ടചയ്താൽ, അവയുടെ 

ആളപĐിൈചെനലŘ എതിർĎുĦ ബെം ആണ്. 
➢ ഘർഷണŘിടെ കാരണം → സപർĎōാനŘുĖ അണുĎ ുലടളയാ 

അണുgമൂഹī ുലടളയാ ശđമായ ആൈർഷണബെം. 

ഘർഷണŘിലെ ്പളയാജനīൾ (Uses of Friction) 

➢ ളബാൾ ലബയറിംഗത (Ball bearing): ടചറിയ qഗാളīൾ ഉപqയാഗിø് ഘെകīൾ തĠിൽ 

qവർതിരിøു വയ്ĎുĦ ഉപകരണം. ഇതിടെ ്പധാന ലേയം → ്രമണഘർഷണം ൈുറയതĎുൈ 

കൂൊടത രാരം (Load) താīുൈ. 

➢ നടĎാൻ, വാഹനīൾĎത ള്ബĎത ്പളയാഗിĎാൻ, ലമഷീനുൈ ിൽ നŜത-ളബാൾŜുൈൾ 

ഉറെിĎാൻ → ഘർഷണം അനിവാരയമാണ്. 
➢ ഘർഷണം കുറയ്Ďാൻ: 

✓ ഉപരിതലം ടമരുĎുക (Polishing) 

✓ ലൂ്ബിĎെുകൾ (Lubricants) ഉപqയാഗിĎുക 

✓ qബാൾ ടബയറിംഗ് ഉപqയാഗിĎുക 

➢ ടയറുൈൾ gിരŇിൈത റòർ ടകാĲാണ ് ഉĲാĎുĦത്, കാരണം qറാഡിqനാെ് ഉĖ 

ഘർഷണഗുണകം കൂെുതലായതിനാൽ വഴുതിqപാകാടത വളവുകളിൽ പിെിøു നിൽĎാൻ 

സഹായിĎുĦു. 
➢ ടയറുൈ ിൽ ഉĲാĎിയിരിĎുĦ തരിൈൾ (Threads): qറാഡുമായുĖ ഘർഷണം കൂെുĦു. 
➢ ടസĎിളിൽ ടപഡൽ അമർŘുqപാൾ: 

✓ പിĦിലെ ച്ൈŘിൽ ഘർഷണബലം മുqĦാെു ്പവർŘിĎുĦു. 
✓ മുൻച്ൈŘിൽ ഘർഷണബലം പിqĦാെ് ്പവർŘിĎുĦു. 
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ഘർഷണŘാൽ ഉĲാൈുĦ നഷതടīൾ (Losses due to Friction) 

➢ ടമഷീനുകളിൽ ഊർČനഷതടം സംഭവിĎുĦു → അവസാനം യ്രīൾ qകെുവരും. 
➢ ചൂടത കൂെുതലായി ഉത്പാദിപിĎുĦു. 

ളൈ്രാൈർഷണവും ളൈ്രവിമുഖബെവും (Applications of Centripetal & Centrifugal 

Forces) 

➢ കgĎിൾ യാ്തĎാരൻ: വളവ ് എെുĎുqപാൾ, ആവശയമായ qക്ģാകർഷണബലം 
ലഭിĎാൻ, qനരിടല അവōയിൽ നിĦ് ടചരിĶുനിൽĎും. സുരേിതമായി വളവ ്എെുĎാൻ 

qവഗം കുറø്, വലിയ ആർഡിയസിലുĖ പാതയിലാണ് qപാകുĦത്. 

➢ ളറാഡുൈൾ വ വുൈ ിൽ ബാĪത ലചയതതത പണിയുĦു: വളവുകളിൽ ആവശയമായ 

qക്ģാകർഷണബലം ലഭിĎാൻ. 

➢ വാഹനī ുലട ടയറും ളറാഡും തĠിെുĖ ഘർഷണബെം: വളവുകളിടല ആവശയമായ 

qക്ģാകർഷണബലമായി ്പവർŘിĎുĦു. 
➢ ലവĖം നിറø ബĎŇത വൃŘീയഗതിയിൽ ചുŇുളപാൾ: തലകീഴായാലും ടവĖം പുറŘു 

വീഴിē, കാരണം ളൈ്രവിമുഖബെം ടവĖടŘ അെിയിqലĎ് അമർŘുĦു. 
➢ ആŇŘിലെ ഇെൈതള്ടാണുൈ ുലട ്രമണം: ഇലക്q്ൊണിനും നയൂďിയസിനും ഇെയിലുĖ 

കവദയുതാൈർഷണം qക്ģാകർഷണബലമായി ്പവർŘിĎുĦു. 
➢ പാെിൽ നിĦത ്ൈീം ളവർതിരിĎൽ: പാൽ ചുŇുqപാൾ → ഭാരം കുറĶ ്കീം പുറqŘĎും, 

ഭാരം കൂെിയ പാൽ അകqŘĎും qപാകുĦു. 
➢ രൂമി-gൂരയ ്രമണം: ഭൂമിയും സൂരയനും തĠിലുĖ ഗുരുതവാൈർഷണം qക്ģാകർഷണബലമായി 

്പവർŘിĎുĦു.  
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ലളിതയĿരīൾ (Simple Machines) 
Couple (ജ ോടി ശđികൾ) 

➢ ര്ᩂ് തുലയവുo വിപരീത ദിശയിലുĖ ബലīൾ ചേർĦാൽ, അതിനെ Couple (ജ ോടി 
ശđികൾ) എĦ് പറയുĦു. 

➢ ച ാടി ശđിയുനട മൂലയം = ബലം × ച ാടി ശđിയാħരം (Couple arm) 

➢ ഇത ്ഒരു ദിശോമൂലയമുĖ അളവ് (Vector quantity) ആണ്. 
➢ SI യൂണിŇ് → െയൂŜൺ മീŇർ (Nm) 

ലീവർ (Lever) 

➢ ലളിതമായ ഒരു യĿħമാണ് ലീവർ. 

➢ ഒരു ജേരോജയോ ചെരിജഞോ ഉĖ ദĮിനെ ഒരു ōിരബിģുവിൽ (Fulcrum) േുŇി 
gവതĿħമായി തിരിĎാചൊ േലിĺിĎാചൊ കഴിയുĦ രീതിയാണ് ലീവർ. 

ലീവറിചല Ŀപധോേ ഭോഗīൾ: 

1. ഭോരo (Load): ലീവർ വഹിĎുĦ ഭാരം. 
2. Ŀശമo (Effort): ഭാരം ഉയർŘാചൊ മാŇാചൊ പുറŘുെിĦ ്െൽകുĦ ബലം. 
3. കോരo (Fulcrum): ദĮം തിരിയുĦ ōിരബിģു. 

ലീവറിചെ ചമĎോേിĎൽ Ŀപജയോ േo (Mechanical Advantage): 

Mechanical advantage of lever =  
 ௟௢௔ௗ ௢௥ ௪௘௜௚ℎ௧ (ௐ)௘௙௙௢௥௧ (ா)  

ലീവറുകളുചട തരo (Types of Levers) 

1.  Ŀപഥമ തരo ലീവർ (First Type Lever) 

➢ കോരo (F) ഇടയിൽ 

➢ Ŀശമo (E) ഒരു വശŘ് 
➢ ഭോരo (W) മറുവശŘ് 

ഉദോഹരണīൾ: 

➢ കŘികൾ (Scissors) 

➢ സgĎിൾ ചĿബĎുകൾ (Brakes of a 

bicycle) 

➢ Ĺചയഴ്g് (Pliers) 

2.  ദവിതീയ തരo ലീവർ (Second Type 

Lever) 

➢ ഭോരo (W) ഇടയിൽ 

➢ Ŀശമo (E) ഒരുവശŘ ്

➢ കോരo (F) മറുവശŘ് 

ഉദോഹരണīൾ: 

➢ െട ്ĿകാĎർ (Nut cracker) 

➢ ൊരīാ പിഴിയുĦ ഉപകരണം (Lemon 

squeezer) 

➢ വാതിൽ (Movable door on hinge) 

➢ പുകയില നമഷീൻ (Tobacco machines) 

3.  തൃതീയ തരo ലീവർ (Third Type Lever) 

➢ Ŀശമo (E) ഇടയിൽ 

➢ കോരo (F) ഒരുവശŘ ്

➢ ഭോരo (W) മറുവശŘ ്

ഉദോഹരണīൾ: 

➢ പിടിനകാĖികൾ (Tongs) 

➢ കർഷകനെ കുതിരĺിടി/െചīാളി 
(Plough) 

➢ മെുഷയനെ സകകൾ (Hands of a man)  

 

 

 

 

 

3 
അᩍ᪚യായം 

 

ലളിതയĿരīൾ 
(Simple Machines) 
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പ്രവർŘി, ശđി, ഊർജം (Work, Power and Energy) 

പ്രവർŘി (Work) 

ഒരു ōിരബലം (constant force) F ഒരു കണികയിൽ ĿരവർŘിĎുqപോൾ, ആ കണിക 

ബലŘിpെ ദിശയിലുĖ നേpര രാതയിൽ xxx ദൂരം സĳരിøോൽ, ചെയ്ത ĿരവർŘി: 
W = F⋅x = F⋅xcos⁡θ 
➢ പ്രവർŘി → സ്pെയിലർ അളവ് (Scalar quantity) 

➢ SI യൂണിŇ്: ജൂൾ (Joule) 

➢ CGS യൂണിŇ്: എർഗ് (erg) 

➢ 1 ജൂൾ = 10⁷ എർഗ് 
പ്രവർŘി ശൂേയമായിടīൾ (Work = 0) 

1. വസ്തുവിന് ōലംമാŇമിē (x=0) 

2. ōലംമോŇം ബലŘിന് ലംബമായി ഉചെĪിൽ (θ=90°) 

മാŇുĦതായ ബലം (Variable Force) 

➢ രħ ്qനചര qമqലോചെറിĶോൽ, ഗുരുതവാെർഷണŘിpേതിpര ചെയ്ത ĿരവർŘി: 
W = mgh 

(m = ഭോരം, g = ഗുരുതവോകർഷണ തവരണം, h = ഉയരം) 
➢ വൃŘീയഗതിയിൽ qകĿരോകർഷണബലം എqപോഴും െലനദിശയ്Ď ് ലംബമോണ് → ചെയത് 

ĿരവർŘി ശൂേയം. 

➢ തലയിൽ െുമടുമോയി qകോലി qനരോയ രോതയിൽ നടĦ് qരോകുqപോൾ, ഗുരുതവോകർഷണബലം 
ലംബമോയതിനോൽ, പ്രവർŘി = 0. 

➢ θ=0° ആയിടŘ ്ĿരവർŘിയുചട മൂലയം രരമാവധി. 

ഊർജം (Energy) 

ഒരു വസ്തുവിന് പ്രവർŘി pെŢാേുĖ നശഷിയാണ് ഊർജം. 

➢ സ്ചകയിലർ അളവ ്

➢ SI യൂണിŇ് = Joule 

1.  െലേ ഊർജം (Kinetic Energy) 

വസ്തുവിന് െലേം കോരണം ഉĖ ഊർജം. 

K = 
12m2ݒ 

2.  ōാേ ഊർജം (Potential Energy) 

വസ്തുവിന് ōാേം/രൂരവിേയാസം കോരണം ഉĖ ഊർജം. 
U = mgh 

ഐൻrൈpെ ഭാരം-ഊർജ ബĤം (Einstein’s Mass–Energy Relation) 

ഭോരവും ഊർജവും തĠിൽ രരിവർŘനം നടĎും. 
E = Δmܿ2 
(c = ശൂനയോവകോശŘിചല Ŀരകോശqവഗം) 

4 
അᩍ᪚യായം 

 

ĿരവർŘി, ശđി, ഊർജം 
(Work, Power and Energy) 
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സംരĐിത-അസംരĐിത ബലīൾ (Conservative & Non-conservative Forces) 

➢ സംരĐിതബലīൾ (Conservative forces): 

➢  ഉദോ: ഗുരുതവബലം, വവദയുതോകർഷണബലം 
✓ റൗെ് Ŀടിപിൽ ചെയത് ചമോŘം ĿരവർŘി = 0 

✓ ഊർČനഷട്ം ഉെോകിē 

➢ അസംരĐിതബലīൾ (Non-conservative forces): 

➢  ഉദോ: ഘർഷണം, സോĿരബലം (Viscous force) 

✓ ഇവയിൽ ഊർČം െൂടോqയോ മŇുരൂരമോqയോ നഷ്ടചപടും 

ഊർജ സംരĐണേിയമം (Law of Conservation of Energy) 

➢ ഊർജം neither സൃഷ്ടിĎചപടുകqയോ നശിĎുകqയോ ചെŢുĦിē. അത ്ഒരു രൂരŘിൽ േിĦ ്

മpŇാരു രൂരŘിനലĎ് മാപ്തനമ മാറുെയുĖൂ. 
➢ (Total mechanical energy)initial=(Total mechanical energy)final\text{(Total mechanical 

energy)}_{initial} = \text{(Total mechanical energy)}_{final}(Total mechanical energy)initial

=(Total mechanical energy)final 

➢ ഇത ്സംരĐിതബലīൾĎ് മാപ്തം ശരിയോണ്. 

ഊർജ രരിവർŘേīളുpട െില ഉദാഹരണīൾ 

ഉരെരണം ഊർജ രരിവർŘേം 

വൈനോqമോ (Dynamo) യോĿħിക ഊർജം → വവദയുത ഊർജം 
ചമഴുകുതിരി (Candle) രോസ ഊർജം → Ŀരകോശവും െൂടും 
വമqĿകോq ോൺ (Microphone) ശബ്ദ ഊർജം → വവദയുത ഊർജം 
ലൗൈസ്്രീĎർ (Loudspeaker) വവദയുത ഊർജം → ശബ്ദ ഊർജം 
സൗരqകോശം (Solar cell) സൗര ഊർജം → വവദയുത ഊർജം 
ടയൂബ് വലŇ ് വവദയുത ഊർജം → Ŀരകോശ ഊർജം 
ബൾബ് (Electric bulb) വവദയുത ഊർജം → Ŀരകോശവും െൂടും 
ബോŇറി (Battery) രോസ ഊർജം → വവദയുത ഊർജം 
ഇലക്Ŀടിക് qമോqെോർ വവദയുത ഊർജം → യോĿħിക ഊർജം 
സീതോർ (Sitar) യോĿħിക ഊർജം → ശബ്ദ ഊർജം 

സംഘർഷം (Collision) 

➢ രെ് വസ്തുĎൾ തĠിൽ വളചര ചെറിയ സമയം ചകോെു സംഭവിĎുĦ ശđമോയ ഇടചരടൽ. 

➢ ഭൗതിക സപർĎം ഉെോകണചമĦിē (ഉദോ: ഇലക്qĿടോൺ-qĿരോqെോൺ ഇടചരടൽ). 

സംഘർഷŘിpെ തരം 

1. ഇലാൈിെ് സംഘർഷം (Elastic collision): 

✓ ചമോŘം ഗതിമോനവും (Momentum) 

✓ ചമോŘം െലനഊർജവും (Kinetic energy) സംരĐിĎpെടുĦു 
✓ രചĪടുĎുĦ ബലīൾ → സംരĐിതബലīൾ 

2. ഇേിലാൈിെ് സംഘർഷം (Inelastic collision): 

✓ ചമോŘം ഗതിമോനം മോĿതം സംരĐിĎുĦു 
✓ െലനഊർജŘിചെ ഭോഗം നഷട്ചപടുĦു 

3. സĢൂർണ ഇൻഇലാൈിെ് സംഘർഷം (Perfectly Inelastic collision): 

✓ സംഘർഷŘിനു qശഷം രെ് വസ്തുĎളും ഒĦിøു നെർĦ ് ഒരു ചരോതുqവഗŘിൽ 

സĳരിĎും 
✓ നഷ്ടചപെ െലനഊർജം തിരിøുകിെുകയിē  

ToppersNotes / 9828-286-909 13



  

  

 
 

  

 

 
 

 

 
ഗുരുCവാകർഷണം (Gravitation) 

➢ പ്രതിവസ്തുവുo അതിpെ ഭാരŘിpെ കാരണŘാൽ മpറൊരു വസ്തുവിpെ ആകർഷിĎുĦു. 
➢ ഇŘരo ആകർഷണപ്രപ്കിയpയ ഗുരുCവാകർഷണം (Gravitation) എĦ ്വിളിĎുĦു. 

GയൂŜpെ ഗുരുCവാകർഷണ Gിയമം (Newton’s Law of Gravitation) 
രĲ് വസ്തുĎൾ തĠിലുĖ ഗുരുCവാകർഷണബലം (F): 

➢ അവരുpെ ഭാരīളുpെ ഗുണGഫലŘിനGാെ് നെpരൊĦുപ്രമൊണവുo 

➢ അവരുpെ അകലŘിpെ വർąŘിG ്വിരരീതപ്രമൊണവുമൊണ്. Gravitational force (۴)  = ૛࢘૛࢓૚࢓ࡳ   

➢ ഇവിpെ G = ഗുരുCവാകർഷണ ōിരാĪം (Gravitational constant) = 6.67×10-11 Nm2/ kg2.  

➢ m1, m2 = രĲ് വസ്തുĎളുpെ ഭൊരo 
➢ r = വസ്തുĎളുpെ തĠിലുĖ ദൂരo 
 ഗുരുതവൊകർഷണബലo ഒരു നകĿരബലം (Central force) ആകുകയുo ഒരു സംരĐിCബലം 

(Conservative force) ആകുകയുo pെŢുĦു. 

ഭൂമിയുpെ ഗുരുCവCവരണി (Acceleration due to Gravity of Earth) 

ഭൂമിയുpെ ഗുരുതവൊകർഷണŘൊൽ ഒരു വസത്ുവിൽ ഉĲൊകുĦ Cവരണം = g ܏ = ܯܴܩ 
 

➢ M = ഭൂമിയുpെ ഭൊരo 
➢ R = ഭൂമിയുpെ ആരo 
➢ ഭൂമുഖŘിെു സമീരo g = 9.8 m/s² 

➢ g ōലo അĔo വയതയൊസpെെുo. 

ഗുരുCവാകർഷണŘിpെ സവഭാവം 

➢ ഗുരുതവൊകർഷണo ĿരകൃCിയിpല ഏŇവും ദുർബലമായ ബലമാണ്. 

➢ ഇC്: 

✓ വവദയുതൊകർഷണബലനŘĎൊൾ 1036 മെī് ദുർബലമൊണ്. 
✓ ആണവബലനŘĎൊൾ 1038 മെī് ദുർബലമൊണ്. 

➢ ഭൂമിയിൽ ഉĖ g, െപ്രെിനലതിനെĎൊൾ 6 മെī് കൂെുCലാണ്. 

 സസയīളുpെ ഗുരുതവപ്രതികരണo = ജിനയാനĿൊĺിസം (Geotropism) 

g മൂലയം ബാധിĎുĦ ഘെകīൾ 

1. ഭൂമിയുpെ ആകൃCി: 
ഭൂമിയുpെ നഗൊലൊകൃതിയിൽ െിĦ് ഉĲൊകുĦ വയതയൊസo മൂലo: 

✓ g → Ŀധുവīളിൽ രരമാവധി 
✓ g → വിUവവൃŘŘിൽ ഏŇവും കുറĶC ്

2. ഭൂമിയുpെ Ŀഭമണം: 

ഭൂമി ആക്സിസിൽ പ്ഭമിĎുĦത് g pെ ബൊധിĎുĦു. 
✓ പ്ഭമണനവഗo കൂെുനപൊൾ → g കുറയുo 
✓ പ്ഭമണനവഗo കുറയുനപൊൾ → g കൂെുo 

5 
അᩍ᪚യായം 

 

ഗുരുCവാകർഷണം 
(Gravitation) 
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3. ഉയരം (Altitude): 

ഉയരo കൂെുനതൊറുo g മൂലയo കുറയുo. 

4. ആഴം (Depth): 

ഭൂമിയുpെ അെിŘŜിനലĎ് നരൊകുനതൊറുo g മൂലയo കുറയുo. 

✓ ഭൂമിയുpെ നകĿരŘിൽ  g=0. 

ഭാരം (Mass) & CൂĎം (Weight) 
ഭാരം (Mass) 

➢ ഒരു വസ്തുവിൽ അെīിയിരിĎുĦ ĿദവയŘിpെ അളവാണ് ഭാരം. 

➢ ഇത ്ഒരു സ്pകയിലർ അളവാണ്. 

➢ SI യൂണിŇ്: കിനലൊപ്ഗൊo (Kg) 

➢ ഒരു വസ്തുവിpെ ഭൊരo ōലം മാറുകയിē. 

CൂĎം (Weight) 

➢ ഒരു വസ്തുവിെ് ഭൂമി നകപ്രŘിനലĎ് ഗുരുCവാകർഷണബലം pകാĲ് ഉĲാകുĦ 

ആകർഷണമാണ് CൂĎം. 

W=mgW = mgW=mg 

➢ ഇവിpെ: 

✓ m = വസ്തുവിpെ ഭൊരo 
✓ g = ഗുരുതവൊകർഷണ തവരണo 

➢ CൂĎം → ദിUാമൂലയമുĖ അളവ് (Vector quantity) 

➢ SI യൂണിŇ്: െയൂŜൺ (N) 

ഭാരനകĿരം (Center of gravity): 

➢ ഒരു വസ്തുവിpെ മുഴുവൻ തൂĎവുo പ്രവർŘിĎുĦതൊയി നതൊĦുĦ ബിരു. 
➢ CൂĎം → ഒരു വയCയസC് അളവാണ്. 

➢ g മൊറുĦതിെെുസരിø്, തൂĎo ōലŘിെിെയിൽ മൊറുo. 

ലിഫ്Ňിpല CൂĎം (Weight of a Body in a Lift) 

1. ലിഫ്Ň് വിĿUമŘിനലാ ഏകമാGഗCിയിനലാ ആpണĪിൽ: 

     W = mg   (അസൽ തൂĎo = പ്രതയĐ തൂĎo) 

2. ലിഫ്Ň് നമനലാനŜĎ് CവരിĎുനപാൾ: 

     W = m(g+a)   (പ്രതയĐ തൂĎo > യഥൊർř തൂĎo) 

3. ലിഫ്Ň് CാനഴാനŜĎ് CവരിĎുനപാൾ: 

     W = m(g−a)   (പ്രതയĐ തൂĎo < യഥൊർř തൂĎo) 

4. ലിഫ്Ň് സവCĿരമായി വീഴുനപാൾ: 

     W = 0   (പ്രതയĐ തൂĎo = ശൂെയo) 

ഭൂമിയിലും ചĿരGിലും CൂĎം 

➢ ചĿരGിpല ഗുരുCവാകർഷണCവരണം (gmoon_{moon}moon) → ഭൂമിയിനലതിpെĎൊൾ 

കുറവൊണ്. 
➢ അതിെൊൽ ഒരു വസ്തുവിpെ CൂĎം ചĿരGിൽ, ഭൂമിയിpല CൂĎpŘĎാൾ 

കുറവായിരിĎും. 
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